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1.5.24 Baureihe LRX/LRX-S 250/350

Abb. 1.4 Sicherheitseinrichtungen LRX/LRX-S 250/350

1 Mechanischer Endanschlag Y-Achse

2 Servomotor mit Bremse Y-Achse

3 Mechanischer Endanschlag Z-Achse

4 Schaltleiste Z-Achse (Oberseite Z-Achse)
5 Mechanischer Endanschlag Z-Achse

1.5.2.5 Baureihe LRX/LRX-S 500/1000

6 Naherungsschalter und Schaltleiste Y-Achse
(siehe Abschnitt 7.7 4, Seite 7-223)
T Naherungsschalter (siehe Abschnitt 7.7 4, Seite 7-223)
8 Mechanischer Endanschlag X-Achse
9 Mechanischer Endanschlag X-Achse
10 Mechanischer Endanschlag Y-Achse
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Abb. 1.5 Sicherheitseinrichtungen LRX/LRX-S 500/1000

1 Mechanischer Endanschlag Y-Achse

2 Servomotor mit Bremse Y-Achse

3 Mechanischer Endanschlag Z-Achse

4 Schaltleiste Z-Achse (Oberseite Z-Achse)
5 Mechanischer Endanschlag Z-Achse

6 Naherungsschalter und Schaltleiste Y-Achse
(siehe Abschnitt 7.7 4, Seite 7-223)
T Naherungsschalter (siehe Abschnitt 7.7 4, Seite 7-223)
8 Mechanischer Endanschlag X-Achse
9 Mechanischer Endanschlag X-Achse
10 Mechanischer Endanschlag Y-Achse
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2.5

2.51 Grundgerateaufbau

Abb. 2.19 Beschreibung LRX/LRX-S 500
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Wartungseinheit
Energiefuhrungskette Z-Achse
Schaltschrank

Zahnstange Z-Achse
Energiefuhrungskette X-Achse
Servomotor Y-Achse
Senvomotor Z-Achse

Y-Achse in Telerohr
Energiefuhrungskette Y-Achse
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Beschreibung LRX/LRX-S 500/1000

Druckschalter

Ventilinsel

Y-Achse Greifrohr

Steckverbindung fur Greifer (elekirisch und pneumatisch)
Vakuumschalter

Handachse

Schaltleiste Y-Achse

Schaltleiste Z-Achse

Beschreibung des Linearroboters 2-89
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252 Handachsen LRX/LRX-S 500

2521 Standard
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Abb. 2.20 Ubersicht pneumatische C-Achse (120 Nm)

1 Flanschplatte Y-Achse 4 Greiferrohrmitte
2 Einstellbarer mechanischer Endanschlag Endla- 5 Schwenkachse

ge 6 Einstellbarer mechanischer Endanschlag 0-Po-
3 Montageplatte fur Greifer oder pneumatische A- sition

Achse

2522 Optional

[
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Abb. 2.21  Ubersicht pneumatische A-Achse (34 Nm) und pneumatische C-
Achse (120 Nm)

1 Flanschplatte Y-Achse 3 Pneumatische Anschltisse A-Achse (Ausfith-
2 Montageplatte Greifer rung dem Pneumatikplan entnehmen)

2-90 Beschreibung des Linearroboters
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3.1.6 LRX/LRX-S 500

LRX/LRX-S 500 passend zur SpritzgieRmaschine

Traglast (siehe Abschnitt 3.2 2, Seite 3-114) | [ke] 50

max. Geschwindigkeit X-Achse [mis] 15

max. Geschwindigkeit Y-Achse [mis] 25

max. Geschwindigkeit Z-Achse [mis] 1.9
| Positionsgenauigkeit [mm] +-0.1

Drehmoment der C-Handachse | [Nm] 120

Einfachhub (Y-Achse) [ nicht maglich

Teleskophub (Y-Achse) Standard

Fiir SpritzgieBmaschine/SchlieBkraft ] it [ KM 850 KM 950 KM 1000 KM 1150 KM 1300
Aktionsraum

X-Achse (Entformungshub) [mm] 1500 1500 1500 1500 1500
Y-Achse (Vertikalhub) [mm] 2500 2500 2500 2500 2500
Z-Achse (Austragshub) [mm] 4000 4000 4000 4000 4000
C-Handachse (pneumatisch) Standard Standard Standard Standard Standard
A/C-Handachse (pneumatisch), 2 Stellungen Option Option Option Option Option
C-Handachse (servomotorisch) Option Option Option Option Option
A/C-Handachse (servomotorisch) Option Option Option Option Option
B/C-Handachse (servomotorisch) Option Option Option Option Option
Stiitzfult in I-Form enthatten ab Z-Achse [mm] 5000 5000 5000 5000 5000
“Stitzful in L *-Form enthalten ab Z-Achse | T 6000 6000 | 6000 6000 6000
‘Nettogewicht Standardkonfiguration [ Tral [ 2100 2100 2100 2100 2100
Druckluft

Anzahl der Druckluftkreise (Standard/maximal) Stiick 14 14 114 114 114
Anzahl der Vakuumkreise (Standard/maximal) Stick 14 114 114 114 14
Druckluft getracknet, konstant (1/2 Zoll Anschluss) [bar] 6 6 6 6 6
Verlagerung Merkiizung | [mm]

1500 - [ Standard Standard Standard Standard Standard
2000 Option Option Option Option Option
Modifikationen Y-Achse

Verlagerung Merkiizung | [mm]

2500 (Teleskop) Standard Standard Standard Standard Standard
3000 (Teleskop) Option Option ‘Option Option Option
Modifikationen Z-Achse

Verlagerung Merkiizung | [mm]

4000 [ Standard Standard Standard Standard Standard
5000 Option Option Option Option Option
6000 | Option | Option Option Option Option
7000 Option Option Option Option Option
8000 Option Option Option Option Option
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