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TECHNISCHE DATEN

C€

| steuereinheit IM-7000
Mstelt [ Messkopt M-7010 iM-7020 [ IM-7030
Bildsensor SIW-CMOS, 1', 6,6 Mfegapixt)ef
i 10. 10,4", (XGA: 1024 x 768
g;szlst‘i’vsyslem Doppelt telezentrisches Objektiv
200 mm x 200 mm 300 mm x 200 mm
Bildfeld Standardmessmodus {4x R50) . (4xR50)
Prézisionsmessmodus 125 x 126 mm 225 x 125 mm
Anzeigeaufldsung - 0,1 pm
) dus | Ohne Messtischverschiebung +1 pm B -
Bildgestiitzte | |\ — Standardmessmodus | Messtischverschiebung - +2 pm
Messung teEoIEnANIgRER == Ohne Messtischverschiebung £0,5 pm
Pricislansmesnsmodys Mit Messtischverschiebung +1,5 pm
I — Ohne Messtischverschiebung _#5 pm’’ ]
Messgenauigkeit Mit Messtischverschiebung +(7+ 0,021} pm*~ ‘ +(7+0,02 1) pm™
(x20) e, Ohne Messtischverschiebung +2 um”
; i nodUS it Messtischverschiebung +(4+0,02 1) ym"” [ +@+02hum"
Messbarer Bereich (XY) - 90 x 90 mm { 190 % 90 mm
Maximale Messtiefe - 1 30 mm
Lichitaster | Durchmesser des Lichttasters = i 03 mm -
Messung Antastkraft - | . 0,015 N
Wiederholgenauigkeit = ) N ) pm’
Messgenauigkeit - +8+0020hpm" [ £(8+0,021)pm”

Externer Remote-Eingang

Spannungsloser Eingang (mil und ohne Kontakt)

Photo-MOS-Ausgang
Externer Ausgang 1.O/N.i.O/FEHLGESCHLAGEN/MESSUNG Nennlast 24 V DC, 0,5 A
EIN-Widerstand max. 50 mQ

S iiieibile LAN RJ-45 (10BASE-T/100BASE-TX/1000BASE-T)

USB 2.0 Serie A 6 Anschliisse (vorne: 2, hinlen: 4)
Aufzeichnung Festplatte 500 GB

Umgebungstemperatur im Betrieb +10"C bis 35"C
Umgabungsbedingungsn Relative Luftfeuchtigkeit im Betrieb 20 bis B0°% (xeine Kondensation) T

Durchlicht Tl _ Telezentrische Durchlichtbeleuchtung (griine LED)

Auflichtbeleuchtung o
Ring (Ringheleuchtung) -
mit vier Segmenten
Bélalichitungssyskon Ri Mehrfachwinkel-Beleuchtung mit vier Segmenten
ing B (elektrisch, weie LED)
Ring B Flachwinkel-Beleuchtung
(Riehtungsbiindelung, elekirisch, griine LED)

Verfahrweg 100 x 100 mm (elektrisch) [ 200 x 100 mm (elektrisch)
LEO7Ihinch Maximale Gewichtsbelastung 5 kg | 75ka
Z-Objekttisch Verfahrweg 75 mm (elekirisch)
Spannungsversargung  Versorgungsspannung - . 100-240 V AC, 50/60 Hz

Leistungsaufnahme Max. 430 VA
Gewicht Steuereinheit - ~ Caskg

Markierkopf Ca. 30 kg i Ca.31 kg [ Ca. 33 kg

*1. Im Bereich von 080 mm und bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +237C + 1°C bei fokussierter Fokuspunktposition
*2. Im Bereich von 180 x 180 mm (4 x R40), bei einer Umgebungsizmperatur im Betrieb von +23°C + 1°C, bei fckussierier Fokuspunkiposition und bei einer Objekitischlast von max. 2 kg

(L = Objekttisch-Verschiebung in mmy)

*3. Im Bereich von 280 x 180 mm {4 x R40), bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C = 1'C, bei fokussierter Fakuspunktposition und bei einer Objekttischlast von max. 3 kg

(L = Objektlisch-Verschiebung in mm)

*4. Im Bereich von 820 mm und bei einer Umgebungslemperatur im Betrieb von +23"C + 1°C bei fokussierter Fokuspunktposition
*5. Im Bereich von 120 x 120 mm, bei einer Umgebungstemperatur im Betriab von +23 C = 1'C, bei fokussierter Fokuspunkiposition und bei einer Objekttischlast von max. 2 kg

(L = Objektisch-Verschiebung in mm)

‘6. Im Bereich van 220 x 120 mm, bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C + 1°C. bei lokussierter Fokuspunkiposition und bei einer Objekttischlast von max. 3 kg

(L = Objektlisch-Verschiebung in mm)

7. Wenn sich das Erfassungssystem in Standardposition befindet. Wenn sich das Erfassungssystem in einer tiefen Position befindet, dann +3 pm.

“8. Wenn sich das Erfassungssystem in Standardposition befindet, und die Umgebungstemperatur +23°C + 1'C betragt, bei einer Objekttischlast von max. 2 kg.
Wenn sich das Eriassungssystem in ainer tiefen Posilion befindet, dann =(10 + 0,02 1) pm. Dabei ist L die Messlange in mm.

*9. Wenn sich das Erassungssystem in Standardpesition befindet, und die Umgebungstemperatur +25°C + 1°C betragt, bei ciner Objekttischlast von max. 3 kg.
Wenn sich das Erfassungssystem in elner fiefen Posilion beflindst, dann =(10 + 0,02 1) um. Dabei st L die Messlénge in mm
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